Hysteresis curve of TS 225-137 Hysteresekurve TS 225-137
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Low Lost motion - Lost motion values in precision gears are
generally given under 1 arcmin on the current market. However,
in TwinSpin TS225 and TS245 reduction gears, Lost motion up to
0.5 arcmin represents a new technology standard.

Low noise - Single-stage solution of the transmission member
represents a low noise level of the gear.

Geringes Lost Motion - Auf dem Markt der Prizisionsgetriebe wer-
den (blicherweise Lost Motion-Werte unter 1 arcmin angegeben.
Jedoch in TwinSpinTS 225, TS 245 wird ein Lost Motion unter 0,5
arcmin erreicht, was stellt neuer Standard im Bereich der Technolo-
gie der Prizisionsgetriebe dar.

Geringe Ldrmbelastung - Die einstufige konstruktive L6sung des
Transmissionsglieds bedeutet eine geringe Ldrmbelastung des
Prdzisionsgetriebes.
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79
TS 225 89 1270 3175 6300 2000 4000 2300 310 0,5 <1 +15 46 15,2 47,4 2190 32 20,9
m
137
51
61
TS 245 75
HS Flat 87 1210 3000 6000 1500 2500 4200 330 0,5 <1 +15 55 16,1 49,9 2600 224 25,6
101
121
Note: Hinweis

Load values in rating table are valid for nominal life of L10=6 000 [hrs]
1) Load for L, =12 000 [hrs] at output speed 15 [rpm]

2) Load for F =0

3) Load for M(:O

4) Mean statistic value.

5)Parameter depends on ratio and value of lost motion.

Service life for average speed and average torque another than rated,
can be calculated as follows:

k -nominal lifetime 6000 [hrs], n_ -average input speed, T, -average torque

Connection with motor

New design enables compact connection with servo motor.
Input plate then can be used as a motor interface.

Belastungswerte in Tabelle beziehen sich auf eine nominelle Lebensdauer L10 =6000 St.
Statistischer Mittelwert.

1) Belastung fiir L, =12 000 [St] bei Ausgangsdrehzahl von 15 [rpm]

2) Belastung fiir F =0

3) Belastung fiir M(:O

4)Statistischer Mittelwert.

5)Parameter héngt von der Untersetzung und Lost Motion ab.

Die Lebensdauer fiir andere Drehzahl und Drehmomentwerte wird wie folgt bestimmt:
1

0
L =kﬂ[ﬁ)3
na\ Ta

k- Nominelle Lebensdauer 6000 [St], n, ~mittlere Eingangsdrehzahl, T - mittleres,
Ausgangsdrehmoment

Verbindung mit Motor

Die neue Konstruktion ermdglicht die kompakte Verbindung mit
dem Servomotor. Die Eingangsplatte kann als Motorinterface

ADVANTAGES

* Lost motion 0.5 arcmin as a new
technology standard

- Linearity of torsional characteristics
up to 100%

- Exceptional torsional stiffness at low
torque

- Tilting stiffness increase of 20%

* High value of emergency torque - 5
times of nominal torque

- Low noise level due to single-stage
gear

* Input shaft supported by the inte-
grated bearing and loadable by radial
forces

- Smart solution for robotics and preci-
sion positioning

SPINEA, s.r.o.
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VORTEILE

- Lost Motion von 0.5 arcmin als Standard

* Linearitdt der Torsionskennlinien bis zum
100 %

- AuBBergewohnliche Verdrehsteifigkeit bei
geringem Drehmoment

« Erhohung von Kippsteifigkeit um 20%

- hoher Wert des Not-Aus-Drehmoments -
5-facher Nennmomentwert

- geringe Gerduschbelastung als Resultat
der einstufigen Ubersetzung

- Die Eingangswelle unterstiitzt durch inte-
griertes Lager und belastbar durch Radial
krdften

- geeignete Losung fiir kleine und mittlere
Payload-Roboter

Tel.: +421 51 770 01 56 +421 51 775 69 65
Fax: +421 51 748 20 80 +421 51 770 01 54
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EXCELLENCE IN MOTION

TS 225: TS 245

HIGH PRECISION

REDUCTION GEARS
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FRICTION UNDER CONTROL

SPINEA has long-term experience with
development and production of high
precision reduction gears for appli-
cations in robotics and automation.
On the basis of requirements from
robotic customers, SPINEA has de-
signed new types of high precision
gears. The new gears are suitable for
small and medium payload robots,
but also for other precise applications
in the general industry.

Lower friction

The innovation in the design has brought many benefits
coming from reduced friction in the transmission mechanism.
The new design enables lower value of Lost Motion as a new
global standard in the precision gear technology. Further it
implies smaller value of Hysteresis loss and Starting Torque.

Reduction of friction in the transmission node leads to a higher
efficiency of the reduction gear.

New main bearing

The new design is characterised by simpler main bearing,

when number of components has dropped, and at the same
time, the design of the bearing is more compact. It has enabled
increase of tilting stiffness of the reduction gear which is one
of the highest in its size on the market. For machine tool
applications a setup down to 2 microns of radial and axial runout
of the main bearing is available.

High linearity of torsional characteristics

TwinSpin reduction gears are characterised by their very high li-
nearity of torsional characteristics. The linearity of the new gears
is now up to 100%. Torsional stiffness for low values of nominal
torque remains high, which brings clear benefits for applications
in robotics and other position control applications.

REIBUNG UNTER KONTROLLE

Die Firma SPINEA verfiigt iiber lang-
jadhrige Erfahrungen mit Lieferungen
von hochprdzisen Prdzisionsgetrieben
fiir Anwendungen in der Roboter- und
Automatisierungstechnik. Auf Grund-
lage von Anforderungen der Kunden
aus dem Gebiet der Robotertechnik hat
SPINEA neues Design von Prdgzisionsget-
riebenentwickelt.Dieneuen Getriebesind
geeignet vor allem fiir Roboter mit gerin-
gen und mittleren Traglasten, aber auch
fiir andere prdzise Anwendungen in der
Industrie bestimmt.

Geringere Reibung

Die Neuentwicklung in der Konstruktion hat durch die reduzierte
Reibung im Ubertragungsmechanismus viele Vorteile mitgerbacht.
Diese Konstruktion setzt niedrigere Werte von Lost Motion als neu-
er globaler Standard in der Technologie der Prizisionsgetriebe.
Weiterhin bedeutet es niedrigerer Wert von Hystereseverlust und
Anlaufmoment.

Die Reduzierung der Reibung im Transmissionsknoten bedeutet,
dass die Prdzisionsgetriebe (iber einen besseren Wirkungsgrad
verfiigen.

Neues Hauptlager

Die neue Konstruktion ist durch die Vereinfachung des Hauptlagers
gekennzeichnet, wobei der Anzahl seiner Komponenten reduziert
wurde und die Lagerkonstruktion kompakter geworden ist. Dies
ermoglichte, dass die Kippsteifigkeit des Prdzisionsgetriebes ges-
tiegen ist; momentan ist sie eine der hochsten in dieser BaugroBe.
Fiir die Applikationen im Bereich Werkzeugmaschinen ist die maxi-
male radiale und axiale Rundlaufabweichung des Hauptlagers von
2 Mikron verfligbar.

Hohe Linearitdt der Torsionskennlinien

TwinSpin-Prézisionsgetriebe zeichnen sich durch ihre sehr hohe
Linearitdt der Torsionskennlinien aus. Diese Linearitdt ist jetzt
bis zum 100 %. Die Verdrehsteifigkeit bleibt auch bei geringen
Nominalmomentwerten hoch, was erhebliche Vorteile vor allem fiir
Roboter- und Positionierungsanwendungen bedeutet.
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